2024年北京市科学技术奖提名公示内容（公告栏）
一、项目名称
骨科手术机器人精准治疗技术体系建立、产业化及推广应用
二、候选单位

1、首都医科大学附属北京积水潭医院;2、北京天智航医疗科技股份有限公司;3、清华大学;4、北京水木东方医用机器人技术创新中心有限公司;5、机械工业仪器仪表综合技术经济研究所;6、首都医科大学附属北京世纪坛医院;7、西安市红会医院;8、北京积水潭骨科机器人工程研究中心有限公司
三、候选人

1、蒋协远;2、刘亚军;3、王军强;4、张送根;5、王广志;6、王彬彬;7、石镇山;8、公茂琪;9、丁辉;10、丁立祥;11、闫亮;12、于洋;13、徐进;14、张维军;15、张腾;16、韩巍;17、陈曦;18、李金奇;19、贾曌
四、主要知识产权支撑材料目录（限10个）
	序号
	知识产权类别
	名称
	国（区）别
	授权号
	授权公告日
	发明人
	权利人

	1
	发明专利权
	一种远程手术控制方法、装置和电子设备
	中国
	ZL202211670504.5
	2023-03-28
	蒋协远，周学林，许源，田少芳，王军强，韩巍，张腾，李金奇
	北京天智航医疗技术服务有限公司

	2
	发明专利权
	股骨颈内固定螺钉
	中国
	ZL202211589089.0
	2023-01-17
	蒋协远，张腾，韩巍，王军强
	北京天智航医疗科技股份有限公司，北京积水潭骨科机器人工程研究中心有限公司，北京积水潭医院

	3
	发明专利权
	股骨截骨导板装置及其使用方法
	中国
	ZL202310234484.5
	2024-07-05
	张腾，蒋协远，王军强，韩巍
	首都医科大学附属北京积水潭医院

	4
	发明专利权
	3D image special calibrator, surgical localizing system and method
	欧洲
	EP3254621B1
	2020-07-20
	张送根，田伟，刘亚军，徐进，张维军，王彬彬
	北京天智航医疗科技股份有限公司

	5
	发明专利权
	Precision detection method and device for surgical robot positioning system
	美国
	US10932865B2
	2021-03-02
	张维军，李寅岩，孔维燕
	北京天智航医疗科技股份有限公司

	6
	发明专利权
	一种术前三维图像与术中三维图像的无标志物配准方法
	中国
	ZL201610293632.0
	2018-12-21
	李寅岩，徐进
	北京天智航医疗科技股份有限公司

	7
	发明专利权
	一种X射线锥束计算机层析成像系统的几何参数标定方法
	中国
	ZL201210148432.8
	2013-10-16
	王广志，王梦蛟，丁辉
	清华大学

	8
	发明专利权
	用于体内结构追踪的液态金属体外标记物装置及追踪方法
	中国
	ZL201910184073.3
	2020-07-28
	王广志，李亮，丁辉
	清华大学

	9
	发明专利权
	跟踪系统和相机对齐的方法、装置、设备以及存储介质
	中国
	ZL202311664803.2
	2024-03-22
	王彬彬，管冬晨，孙德晖，李嘉悦
	北京水木东方医用机器人技术创新中心有限公司

	10
	发明专利权
	红外光学定位器刷新率提升方法、装置及设备
	中国
	ZL202110856077.9
	2023-04-07
	刘岩，李寅岩，王彬彬
	北京水木东方医用机器人技术创新中心有限公司

	11
	发明专利权
	一种在线分析仪器通信可靠性评测方法和系统
	中国
	ZL201510486708.7
	2018-08-24
	吴亚萍，石镇山，杨丽卿
	机械工业仪器仪表综合技术经济研究所

	序号
	知识产权类别
	名称
	标准类别
	标准编号
	标准发布日期
	标准起草单位
	标准起草人

	1
	标准
	采用机器人技术的辅助手术设备和辅助手术系统
	行业标准
	YY/T 1712-2021
	2021-03-09
	上海市医疗器械检测所，重庆金山科技(集团)有限公司，北京天智航医疗科技股份有限公司，微创(上海)医疗机器人有限公司，上海交通大学医学院附属第九人民医院，上海联影医疗科技有限公司，天津大学，广东加华美认证有限公司上海分公司，中国人民解放军总医院，上海交通大学
	何骏，何超，洪伟，王了，赵永强，柴岗，王芸，邢元，况朝，何昆仑，徐凯，张筱莉，张维军，戴婷萍，唐佩福

	序号
	知识产权类别
	论文(著作)名称
	刊名/出版社
	年卷期页码
	发表时间

(年月日)
	通讯

作者

（含共同）
	第一

作者

（含共同）
	论文全部作者

	1
	论文
	Remote orthopedic robotic surgery: make fracture treatment no longer limited by geography
	Science Bulletin
	
	2023-01-15
	蒋协远
	王军强
	王军强，李金奇，王豫，Mehran Armand，蒋协远

	2
	论文
	Robot-assisted S2 screw fixation for posterior pelvic ring injury
	Injury
	
	2023-04-01
	吴新宝
	王军强，张腾
	王军强，张腾，韩巍，花克涵，吴新宝

	3
	论文
	Comparison of Robot-Assisted Percutaneous Cannulated Screws Versus Open Reduction and Internal Fixation in Calcaneal Fractures
	Orthopaedic Surgery
	
	2023-01-04
	蒋协远
	王京
	王京，韩巍，苏永刚，王军强，蒋协远


五、国家法律法规要求的行业批准文件目录（限10个）

	序号
	审批文件名称
	产品名称
	审批单位
	审批时间
	批准有效期
	申请单位

	1
	医疗器械
	骨科手术导航定位系统
	国家药品监督管理局
	2021-02-07
	2026-02-06
	北京天智航医疗科技股份有限公司

	2
	医疗器械
	一次性使用无菌脊柱定位手术工具包
	北京市食品药品监督管理局
	2019-05-27
	2024-05-26
	北京天智航医疗科技股份有限公司

	3
	医疗器械
	一次性使用无菌创伤定位手术工具包
	北京市食品药品监督管理局
	2019-05-27
	2024-05-26
	北京天智航医疗科技股份有限公司


六、提名意见
骨科疾病致残率高，常见多发。蒋协远团队基于国家重点研发计划等16项重大项目支持，医工企协同创新，构建集骨科机器人手术临床指南、精准治疗策略、创新术式与机器人手术信息化数据反馈于一体的骨科手术机器人精准治疗技术体系。
项目组建立国家骨科手术机器人大数据平台，开展多项大规模骨科手术机器人循证研究，为骨科手术的精准治疗提供了科学依据；研制多适应证骨科机器人产品，通过&quot;通用导航臂+功能模块化工具&quot;的构型方案，有效解决了骨科机器人适用范围有限和易用性不足的问题，将临床适用范围扩展至全身16个部位，实现了产品的最大规模产业化。发明无标记自动配准技术、基于通道二维投影最优化的三维重建技术，以及术中影像信息原位可视化技术，大幅提升了手术的精准性、安全性与效率，为骨科手术机器人的临床应用提供了强有力的技术支撑；推动了我国骨科手术机器人应用中心的建设，搭建了骨科机器人科技成果转化与技术推广平台，实现了机器人精准治疗体系的跨区域多层级推广应用，为提升我国骨科精准治疗水平作出了重要贡献。
综上所述，该项目的系列成果对提升我国骨科精准治疗水平，促进国产手术机器人产业快速发展，提供重大科技支撑。
提名该项目为北京市科学技术奖科学技术进步奖（类别：技术开发类）（一等奖(含特等奖)）。
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